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1. ЦЕЛИ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ

1.1 формирование уровня освоения у обучающихся компетенций в области изучения электромеханических,

электрогидравлических, электронных элементов и средств вычислительной техники, систем управления

мехатронными и робототехническими модулями.

2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ В СТРУКТУРЕ ООП

Цикл (раздел) ООП: Б1.В.01.06

2.1 Требования к предварительной подготовке обучающегося:

2.1.1 Комплексная механизация и автоматизация строительно-дорожных машин

2.1.2 Техника и технология эксперимента

2.1.3 Процессы взаимодействия рабочих органов строительно-дорожных машин с обрабатываемой средой

2.2 Дисциплины и практики, для которых освоение данной дисциплины (модуля) необходимо как

предшествующее:

2.2.1 Проектирование силовых гидроприводов строительно-дорожных машин

3. КОМПЕТЕНЦИИ ОБУЧАЮЩЕГОСЯ, ФОРМИРУЕМЫЕ В РЕЗУЛЬТАТЕ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ

(МОДУЛЯ)

ПК-2: Способен планировать и организовывать научно-исследовательские и опытно-конструкторские работы в

области строительно-дорожных машин и их компонентов

ПК-2.1: Планирует и организует научно-исследовательские и опытно-конструкторские работы в области

строительно-дорожных машин и их компонентов

Знать: способы планирования и организации научно-исследовательских и опытно-конструкторских работ в области строительно-

дорожных машин и их компонентов;

Уметь: планировать и организовывать научно-исследовательские и опытно-конструкторские работы в области строительно-дорожных

машин и их компонентов;

Владеть: навыками планирования и организации научно-исследовательских и опытно-конструкторских работ в области строительно-

дорожных машин и их компонентов;

ПК-2.2: Владеет основными методами эффективного планирования и организации научно-исследовательских и

опытно-конструкторских работ в области строительно-дорожных машин и их компонентов

Знать: основные методы эффективного планирования и организации научно-исследовательских и опытно-конструкторских работ в

области строительно-дорожных машин и их компонентов;

Уметь: владеть основными методами эффективного планирования и организации  научно-исследовательских и опытно-

конструкторских работ в области строительно-дорожных машин и их компонентов;

Владеть:

основными методами эффективного планирования и организации  научно-исследовательских и опытно-конструкторских работ в

области строительно-дорожных машин и их компонентов;

ПК-3: Способен организовать разработку конструкций строительно-дорожных машин и их компонентов

ПК-3.1: Организует разработку конструкций строительно-дорожных машин и их компонентов

Знать: способы организации разработки конструкций строительно-дорожных машин и их компонентов;

Уметь: организовать разработку конструкций строительно-дорожных машин и их компонентов;

Владеть: навыками организации разработки конструкций строительно-дорожных машин и их компонентов

ПК-3.2: Владеет навыками по разработке конструкций строительно-дорожных машин и их компонентов

Знать: способы разработки конструкций строительно-дорожных машин и их компонентов.

Уметь: владеть навыками по разработке конструкций строительно-дорожных машин и их компонентов.

Владеть: навыками по  разработке конструкций строительно-дорожных машин и их компонентов.

Наименование разделов и

тем

ЛитератураЧасов Индикатор

ы

компетен-

ции

Семестр

/ Курс

Код

занятия

Инте

ракт.

Примечание

4. СТРУКТУРА И СОДЕРЖАНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)

Вид

занятия
Раздел 1. Принципы

мехатроники. Методы

построения мехатронных

устройств.

Раздел

1.1 Исследование динамических

свойства мехатронного

модуля движения при

движении по заданной

диаграмме скоростей.

Л1.1

Л1.2Л2.1

Л2.2

Э1 Э2 Э3 Э4

Э5 Э6 Э7

2 ПК-2.1 ПК-

2.2 ПК-3.1

ПК-3.2

2 2 Работа в

малых

группах.

Пр
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1.2 Подготовка и выполнение

практического задания.

Л1.1

Л1.2Л2.1

Л2.2

Э1 Э2 Э3 Э4

Э5 Э6 Э7

28 ПК-2.1 ПК-

2.2 ПК-3.1

ПК-3.2

2 0Ср

1.3 Исследование

кинематической структуры

пространственных

механизмов.

Л1.1

Л1.2Л2.1

Л2.2

Э1 Э2 Э3 Э4

Э5 Э6 Э7

1 ПК-2.1 ПК-

2.2 ПК-3.1

ПК-3.2

2 1 Работа в

малых

группах.

Лаб

1.4 Подготовка и выполнение

лабораторной работы.

Л1.1

Л1.2Л2.1

Л2.2

Э1 Э2 Э3 Э4

Э5 Э6 Э7

27 ПК-2.1 ПК-

2.2 ПК-3.1

ПК-3.2

2 0Ср

1.5 Подготовка и выполнение

практического задания.

Л1.1

Л1.2Л2.1

Л2.2

Э1 Э2 Э3 Э4

Э5 Э6 Э7

27 ПК-2.1 ПК-

2.2 ПК-3.1

ПК-3.2

2 0Ср

1.6 Исследование

кинематических

характеристик мехатронных

модулей движения.

Л1.1

Л1.2Л2.1

Л2.2

Э1 Э2 Э3 Э4

Э5 Э6 Э7

2 ПК-2.1 ПК-

2.2 ПК-3.1

ПК-3.2

2 2 Работа в

малых

группах.

Лаб

1.7 Подготовка и выполнение

лабораторной работы.

Л1.1

Л1.2Л2.1

Л2.2

Э1 Э2 Э3 Э4

Э5 Э6 Э7

29 ПК-2.1 ПК-

2.2 ПК-3.1

ПК-3.2

2 0Ср

1.8 Исследование

электрогидравлического

мехатронного модуля

движения.

Л1.1

Л1.2Л2.1

Л2.2

Э1 Э2 Э3 Э4

Э5 Э6 Э7

2 ПК-2.1 ПК-

2.2 ПК-3.1

ПК-3.2

2 0Пр

1.9 Изучение основных способов

управления пневматическими

приводами по скорости и

положению.

Л1.1

Л1.2Л2.1

Л2.2

Э1 Э2 Э3 Э4

Э5 Э6 Э7

2 ПК-2.1 ПК-

2.2 ПК-3.1

ПК-3.2

2 2 Работа в

малых

группах.

Пр

1.10 Подготовка и выполнение

практического задания.

Л1.1

Л1.2Л2.1

Л2.2

Э1 Э2 Э3 Э4

Э5 Э6 Э7

27 ПК-2.1 ПК-

2.2 ПК-3.1

ПК-3.2

2 0Ср

1.11 Исследование мехатронного

модуля с вращательной

кинематической парой и

электрогидравлическим

приводом поступательного

действия.

Л1.1

Л1.2Л2.1

Л2.2

Э1 Э2 Э3 Э4

Э5 Э6 Э7

1 ПК-2.1 ПК-

2.2 ПК-3.1

ПК-3.2

2 1 Работа в

малых

группах.

Лаб

1.12 Подготовка и выполнение

лабораторной работы.

Л1.1

Л1.2Л2.1

Л2.2

Э1 Э2 Э3 Э4

Э5 Э6 Э7

28 ПК-2.1 ПК-

2.2 ПК-3.1

ПК-3.2

2 0Ср

1.13 Подготовка к зачету. Л1.1

Л1.2Л2.1

Л2.2

Э1 Э2 Э3 Э4

Э5 Э6 Э7

4 ПК-2.1 ПК-

2.2 ПК-3.1

ПК-3.2

2 0Зачёт

5. ОБРАЗОВАТЕЛЬНЫЕ ТЕХНОЛОГИИ

 Технология дистанционного обучения (получение образовательных услуг без посещения университета, с помощью

современных систем телекомму-никации (электронная почта, Интернет и др.))



стр. 6УП: gz230402_25_СДМ.plx

Технология коллективного взаимодействия (работа в малых группах) (самостоятельное изучение обучающимися нового

материала посредством сотрудничества в малых группах, дает возможность всем участникам участвовать в работе,

практиковать навыки сотрудничества, межличностного общения)

6. ФОНД ОЦЕНОЧНЫХ СРЕДСТВ

6.1. Текущий контроль

Текущий контроль успеваемости обучающихся имеет комплексный характер. Система оценки результатов учитывает

активность обучающегося на занятиях во время контактной работы с преподавателем, своевременность и качество

выполнения заданий в ходе самостоятельной работы, участие в научно-исследовательской работе и др.

Текущим контролем успеваемости обучающихся является межсессионная аттестация - единовременное подведение итогов

текущей успеваемости не менее одного раза в семестр по всем дисциплинам.

Порядок проведения, содержание и особенности текущего контроля успеваемости представлены в Фонде оценочных

средств для данной дисциплины.

6.2. Темы письменных работ

Учебным планом не предусмотрено.

6.3. Промежуточная аттестация

Промежуточная аттестация проводится в форме зачета.

Порядок проведения, содержание и критерии оценивания промежуточной аттестации представлены в Фонде оценочных

средств для данной дисциплины.

ЛР, ПЗ, вопросы к зачету.

6.4. Перечень видов оценочных средств

7. УЧЕБНО-МЕТОДИЧЕСКОЕ И ИНФОРМАЦИОННОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)

7.1. Рекомендуемая литература

7.1.1. Основная литература

Авторы,

составители

Заглавие Издательство,

год

Кол-во Эл. адрес

Л1.

1

Лукинов А.

П.

Проектирование мехатронных и

робототехнических устройств:

учебное пособие

Санкт-

Петербург:

Лань, 2021

1 https://e.lanbook.com/book/168366

Л1.

2

Остяков Ю.

А.,

Шевченко И.

В.

Проектирование деталей и узлов

конкурентоспособных машин:

учебное пособие

Санкт-

Петербург:

Лань, 2021

1 https://e.lanbook.com/book/168574

7.1.2. Дополнительная литература

Авторы,

составители

Заглавие Издательство,

год

Кол-во Эл. адрес

Л2.

1

Карнаухов

Н.Ф.

Электромеханические и мехатронные

системы: Учеб.пособие для вузов

Ростов-на-Дону:

Феникс, 2006

5

Л2.

2

Шкляр М.Ф. Основы научных исследований:

учебное пособие

Москва: Дашков

и К, 2024

1 https://biblioclub.ru/index.php?

page=book_red&id=711140

7.2. Перечень ресурсов информационно-телекоммуникационной сети "Интернет"

Э1 http://irbis.brstu.ru/CGI/irbis64r_15/cgiirbis_64.exe?

LNG=&C21COM=F&I21DBN=BOOK&P21DBN=BOOK&S21

CNR=&Z21ID=.

Электронный каталог библиотеки БрГУ

Э2 http://ecat.brstu.ru/catalog .Электронная библиотека БрГУ

Э3 http://biblioclub.ru .Электронно-библиотечная система

«Университетская библиотека online»

Э4 http://e.lanbook.com .Электронно-библиотечная система «Издательство

«Лань»

Э5 http://elibrary.ru .Научная электронная библиотека eLIBRARY.RU

Э6 https://uisrussia.msu.ru/ .Университетская информационная система

РОССИЯ (УИС РОССИЯ)

Э7 http://xn--90ax2c.xn--p1ai/how-to-search /.Национальная электронная библиотека НЭБ

7.3.1 Перечень программного обеспечения

7.3.1.1 Microsoft Windows Professional 7 Russian Upgrade Academic OPEN No Level

7.3.1.2 Microsoft Office 2007 Russian Academic OPEN No Level

7.3.1.3 Adobe Acrobat Reader DC

7.3.1.4 КОМПАС-3D V13

7.3.2 Перечень информационных справочных систем
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7.3.2.1 Университетская информационная система РОССИЯ (УИС РОССИЯ)

7.3.2.2 Национальная электронная библиотека НЭБ

7.3.2.3 Научная электронная библиотека eLIBRARY.RU

7.3.2.4 Электронная библиотека БрГУ

7.3.2.5 Электронный каталог библиотеки БрГУ

7.3.2.6 «Университетская библиотека online»

7.3.2.7 Издательство "Лань" электронно-библиотечная система

8. МАТЕРИАЛЬНО-ТЕХНИЧЕСКОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)

2131 Учебная аудитория

(дисплейный класс)

Основное оборудование:

- Автоматизированное рабочее место Моноблок Aguarius Mnb Pro

T584 R52 (23.8"/i7_8700T/D4_8G/VINT/SSD10 00/SB/NIC/WiFi/KM/

AstraCE – 15 шт;

- Принтер Xerox Phaser 3140 Laser Printer – 1 шт;

- Компьютерный тренажёр одноковшового гидравлического

экскаватора Digger Zaxis 240- 1 шт;

- Телевизор LED75" (190 см) Xiaomi TV A Pro 75 2025 [4K UltraHD,

3840x2160, Smart] – 1 шт.

Дополнительно:

Маркерная доска – 1 шт.

Учебная мебель:

Комплект мебели (посадочные места / АРМ) – 15/15 шт.

Комплект мебели (посадочное место/АРМ) для преподавателя – 1/1

шт.

Пр

2201 читальный зал №1 Комплект мебели (посадочных мест)

Стеллажи

Комплект мебели (посадочных мест) для библиотекаря

Выставочные шкафы

ПК i5-2500/H67/4Gb (монитор TFT19 Samsung)  (10шт.);

принтер HP Laser Jet P2055D (1шт.)

Ср

2133 Лаборатория гидро -

пневмопривода

Основное оборудование:

- Учебно-лабораторный стенд для изучения гидравлических

приводов «Гидравлические приводы с ПЛК» – 1 шт.;

- Гидравлические и пневматические системы и средства автоматики

– 1 шт.;

- Портативная лаборатория «Капелька» -1шт.

- Станция  с подъемно-транспортным модулем, DiSys- MT-MPS-01

– 1 шт.;

Дополнительно:

Маркерная доска – 1 шт.;

Экран на треноге – 1 шт.;

Магнитные аппликационные модели– 1 шт.;

Учебная мебель:

Комплект мебели (посадочные места) – 10 шт.

Комплект мебели (посадочное место) для преподавателя – 1 шт.

Пр

2133 Лаборатория гидро -

пневмопривода

Основное оборудование:

- Учебно-лабораторный стенд для изучения гидравлических

приводов «Гидравлические приводы с ПЛК» – 1 шт.;

- Гидравлические и пневматические системы и средства автоматики

– 1 шт.;

- Портативная лаборатория «Капелька» -1шт.

- Станция  с подъемно-транспортным модулем, DiSys- MT-MPS-01

– 1 шт.;

Дополнительно:

Маркерная доска – 1 шт.;

Экран на треноге – 1 шт.;

Магнитные аппликационные модели– 1 шт.;

Учебная мебель:

Комплект мебели (посадочные места) – 10 шт.

Комплект мебели (посадочное место) для преподавателя – 1 шт.

Зачёт

9. МЕТОДИЧЕСКИЕ УКАЗАНИЯ ДЛЯ ОБУЧАЮЩИХСЯ ПО ОСВОЕНИЮ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)
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При подготовке к лабораторным работам обучающийся должен осуществлять работу с конспектом лекций (обобщение,

систематизация, углубление и конкретизация полученных теоретических знаний), разработать план проведения работ и

быть готовым к его реализации на практике. В процессе выполнения лабораторных работ обучающий должен получить

конкретный материал, необходимый ему для формирования курсовой работы. Следует планомерно создать расчетную

программу, которая позволит провести машинный эксперимент по оценке изменения напряжённо-деформированного

состояния поперечного сечения железобетонного изгибаемого или внецентренно сжатого элемента.

При подготовке к практическим занятиям обучающийся должен осуществлять работу с конспектом лекций (обобщение,

систематизация, углубление и конкретизация полученных теоретических знаний), выработка способности и готовности их

использования на практике. В процессе практических занятий у обучающегося формируется интеллектуальное умение,

готовность к ответам на контрольные и дополнительные вопросы, навык работы с основной и дополнительной

литературой, необходимой для освоения дисциплины и осуществляется выполнение заданий, решение задач, активное

участие в интерактивной, активной, инновационной формах обучения, составление письменных отчетов.

Практические занятия и лабораторные работы реализуются в форме практической подготовки при освоении

образовательной программы в условиях выполнения обучающимися определенных видов заданий, связанных с будущей

профессиональной деятельностью и направленных на формирование, закрепление, развитие практических навыков и

компетенций по профилю образовательной программы.

Проработка основной и дополнительной литературы, терминов, сведений, требующихся для запоминания и являющихся

основополагающими в теме/разделе. Конспектирование прочитанных литературных источников. Проработка материалов

по изучаемому вопросу, с использованием рекомендуемых ресурсов информационно-телекоммуникационной сети

«Интернет». Выполнение заданий преподавателя, необходимых для подготовки к участию в интерактивной, активной,

инновационных формах обучения по изучаемой теме.
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